
SC8131
カウント精度向上方法



パラメーター最適化

カメラを設置した高さを、歯車アイコンの設定画面「カメラの高さ」に入力します。

映像の真ん中で身長が正し
く測定できているか確認し
てください。できていない
場合はカメラ設置で高さの
調整をしてください。

映像の中央で身長が正しく測定でき
ているか確認します。正しく表示され
ない場合は「カメラの高さ」の値を変
更します。



拡大率

拡大率は1.1~1.2くらいが
お勧めです。

光学ズームは1.1～1.2くらいがお勧
めです。



感度

お勧めの値︓5~7（高すぎ
るとエラートラッカーの可
能性が高まります。）

感度は5~７がお勧めです。

（高すぎる値を設定すると誤検知が
増えます。）



深度ノイズフィルター

お勧めの値︓5~7（高すぎ
るとエラートラッカーの可
能性が高まります。）

深度ノイズフィルタに高い値を設定す
ると、多くのノイズを除去しようとしま
す。（検出漏れが増える）

低い値を設定すると、より多くの動態
を検出するようになります。（誤検知
が増える）



Flow path

ライブ画面で右下のスパナのアイコンをクリックすると現れる「侵入－退出マップ」をONにすると、検
出開始（緑）・終了（赤）のポイントが表示されます。

Flow Path位置は検出開始・終了の中
間に設定します。



排他エリアとFlow path

Trackerが人間の足を検
出するので、排他エリア
は垂直方向に伸ばしてく
ださい。

Flow pathを赤いポイン
トと緑のポイントの間に
置きます。

Flow Pathを赤いポイントと緑のポイン
トの間に置きます。

SC8131は人間の足を検出するの

で、除外エリアは垂直方向に伸ば
してください。(除外エリアは薄暗く
表示されます。)
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